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Sammanfattning: Hallbarhetsprediktion
med maskininlirning

Eller: Utveckling av en hallbarhetsrobot

Projektet Hallbarhetsprediktion med maskininlarning har med stéd av Lansforsakringars Forskningsfond
under perioden april 2019 till april 2021 undersokt forutsattningarna for att utveckla en AI-baserad metod
att bedoma foretags hallbarhet som kan anvandas av institutionell kapitalforvaltning. Projektets syfte var
att avgora hur artificiell intelligens, Al kan mojliggora hallbarhetsbedomningar som ar mer traffsakra an

de metoder som kapitalforvaltare anvander idag.

Hallbarhetsbedémning

Institutionell kapitalférvaltning ar bankers, forsakringsbolags och
fonders forvaltning av andras pengar. Den starkaste trenden inom
sadan forvaltning ar hallbara investeringar. Nya EU-regler har just
tratt i kraft och fler regelverksandringar lar komma framéver efter-
som hallbarhetsfragorna ar pa fortsatt tillvaxt. For institutionella
forvaltare bestar hallbarhet av tre delar: portféljbolagens miljoansvar
(till exempel utslapp i luft och vatten), sociala ansvar (exempelvis
som arbetsgivare) och hur bolagen féljer normer for bolagsstyrning
(foretagsledningen). Dessa tre ansvarsomraden forkortas med sina
engelska beteckningar ESG, dar E star for miljo, S for social, och G
for bolagsstyrning.

En rad kommersiella foretag, till exempel Sustainalytics, MSCI,
Refinitiv och Bloomberg, tillhandahaller institutionella kapitalforval-
tare ESG-betyg mot ersattning. Dessa betyg fungerar som en sorts
hallbarhetskompasser med vilka institutionella kapitalforvaltare tar
ut fardriktningen for hallbarheten hos sina investeringar. Tyvarr visar
studier att inga av de ledande leverant6rernas ESG-betyg har bevisad
validitet, det vill sdga det finns inga bevis for att de méter hallbarhet.
Brister och oklarheter om vad betygen egentligen mater och hur
tillforlitliga de ar har lett till en vaxande misstro bland institutionella
forvaltare. Det &r naturligtvis mycket bekymmersamt eftersom
institutionella forvaltare behéver fungerande beslutsunderlag for
hallbara investeringar.

Hallbarhetsprediktion

I detta projekt har Al anvénts for att utveckla en Hallbarhetsrobot
som med 70-80 procents traffsakerhet identifierar foretag som har
bristande hallbarhetsansvar pa nagot av omradenaE, S eller G. Robo-
ten sétter betyg pa respektive omrade som mater féretags hallbar-
hetsansvarstagande. Betygen har prediktiv validitet vilket innebér att
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roboten har férmagan att med hog tréaffsakerhet identifiera foretag
som vi vet har gjort sig skyldiga till bristande hallbarhet. Anvandning
av datoriserade metoder for hallbarhetsbedémning som har validitet
ar naturligtvis en nodvandig férutsattning for hallbara investeringar
i stor skala. Det gar inte att manuellt bedéma flera tusen féretags
héllbarhet om bedémningen méste omfatta en noggrann samman-
vagning av sa manga som 300 parametrar for varje féretag.

Hallbarhetsrobot

Tidigare anvandning av Al fér ESG-betyg har fokuserat pa att skaffa
mer data. I detta projekt har Al anvants for att analysera data mer
effektivt. Forskning visar namligen att traditionella ESG-betygsmodel-
ler &r linjara, det vill siga ungefar som att berakna ett genomsnitt

av prestationsindikatorerna. Eftersom inget foretag ar det andra likt
kommer dock olika faktorer att behova viktas olika mycket. Hallbar-
hetsroboten bedémer hallbarhet pa samma satt som en specialiserad
hallbarhetsanalytiker skulle gora, det vill séga med beaktande av en
stor mangd sarskilda omstandigheter som skiljer sig at mellan fore-
tag och som gor bedémningen av varje féretag till ett unikt problem.

For ett féretag som har mycket avfall kan det vara helt avgérande
for bedomningen om det finns en policy for minskning av avfall hos
foretaget. For ett foretag som inte har nagot avfall alls bér motsva-
rande policy sakna betydelse for hallbarhetsbedomningen. Hallbar-
hetsroboten forstar detta men med traditionella ESG-betyg ar det
praktiskt taget oméjligt att gora denna typ av avvagningar. Det gor
att Hallbarhetsrobotens traffsakerhet blir betydligt hogre.

Forutom traffsakra bedémningar kan roboten ocksa generera
underlag till tolkningar av hallbarhetsbetygen. Tolkningarna ar minst
lika viktiga som betygen eftersom det i slutandan alltid ar en manni-
ska som avgor vad som &r ett hallbart foretag. Tolkningsunderlagen
levereras i form av diagram som visar pa vilka grunder och om-
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standigheter som foretaget erhallit sitt ESG-betyg, varmed det finns
en forklarbarhet for den som i detalj vill granska underlaget. Det ger
ocksa ett kvalificerat underlag for kapitalforvaltare vid diskussionen
kring héllbarhetsfragor.

Hallbarhetsroboten mojliggér alltsa en kritisk genomlysning av
foretag som ar omgjlig att astadkomma utan maskininlarning, se bild
till hoger. For att angripa klimathotet, orattvisa arbetsvillkor, brott
mot manskliga rattigheter och andra av var tids storsta utmaningar {olaingsber
maste investeringar nu verkligen driva en ldngsiktigt hallbar utveck-
ling. Hallbarhetsroboten gor det mojligt genom analys och transpa-
rens och kan séledes bidra till ett mer hallbart samhalle.

I projektet har huvudsakligen féljande personer deltagit fran
universitet och hégskolor runt om i varlden: Jan Svanberg, Hogsko-
lan i Gavle, Tohid Ardeshiri, Hogskolan i Gévle, Isak Samsten, Stock-
holms universitet, Peter Ohman, Mittuniversitetet, Mats Danielson, Hallbarhetsroboten (HBR) i forhallande till traditionella ESG-betyg.
Stockholms universitet, Tarek Rana, RMIT University i Melbourne och
Presha E. Neidermeyer, West Virginia University, USA.

Las mer Kontakter

[\

Jan Svanberg
Hogskolan i Gavle

@ Las rapporten i sin helhet pa:
lansforsakringar.se/bergslagen/privat/om-oss/

jan.suanberg@hig.se
hallbarhet--forskning/forskning/forskningsomraden- )
och-tester/morgondagens-samhalle/digitalisering Mari Sparr
Forskningsledare Lansférsakringars Forskningsfond
Las mer om Jan Svanberg: mari.sparr@lansforsakringar.se

hig.se/Ext/Su/Organisation/Akademier/Akademin-
for-utbildning-och-ekonomi/Forskning-vid-akademin/
Forskarpresentationer/Audelningen-for-Ekonomi/
Foretagsekonomi/Jan-Suanberg.html

Kristofer Dreiman
Lansférsakringars Kapitalférvaltning
kristofer.dreiman@lansforsakringar.se

Lars Hoglund
Lansforsakringar Liv
lars.hoglund@lansforsakringar.se

Populérvetenskaplig sammanfattning 2 Hallbarhetsprediktion med maskininlarning



